
PLC控制系统设计、安装与调试实习
PLC编程练习题（基本单元程序）

1．设计一个电动机点动与连续运行混合控制的程序。

2．设计一个单按钮启停控制程序，即按一下启动，再按一下停止。

3．设计一个双重联锁正反转控制程序，接触器之间采用触点来实现互锁。

4．设计一个双重联锁正反转控制程序，两线圈之间的转换采用定时器延时来防止接触器同时吸合。

5．设计一个单按钮控制正反转的程序，即按一下正转，再按一下反转。按下停止按钮，电动机停止工作。

6．设计一个两台电动机顺序控制程序，即按下启动动按钮，M1启动，延时3S后，M2自行启动；按下停止按钮，M2停止，延时3S后，M1自动停止。按下急停按钮，电机立即停止

7，设计一个单按钮控制两台电动机顺序启停的程序，即按一下M1启动，再按一下M2启动；当按下停止按钮时，M2停止，按下急停按钮时，M1，M2立即停止。

8．设计一个Y—△降压启动控制程序，按下启动按钮后，电动机作Y形启动，延时3S后，自动转换到△运行；按下停止按钮时，电动机立即停止工作。

9．设计一个双速电动机自动变速控制程序，当按下启动按钮时，电动机作低速启动，5S钟后自动转成高速；当按下停止按钮时，选进入低速，2S后再停止。

10．设计一个双速电动机控制程序，SB1为低速控制，SB2为高速控制，按下SB1，电动机作低速运行；在停止的状态下，按下SB2，电动机先进行低速启动，延时3S后自动进入高速运行；在低速运行的状态下，按下SB2，就直接进行入高速运行。在高速运行状态下按SB1，就直接进入低速运行，按下停止按钮，电动机先进入低速，延时2S后方可停止。

11．设计一个控制程序，按下启动按钮后，M1作正转，5S钟后，自动停止，3S钟，自动转成反转，再5S钟后，自动停止，再3S钟后，又自动转成正转，如此循环；按下停止按钮后，自动停止工作。

12．设计一个控制程序，按下启动按钮后，M1作正转，5S钟后，自动停止，3S钟，自动转成反转，再5S钟后，自动停止，再3S钟后，又自动转成正转，如此循环；按下停止按钮后，自动停止工作；当再次启动时，能够从上一次停止时的状态开始进行工作（即具有记忆功能）。

PLC编程练习题（单元组合程序）

1．有一台15KW的三相交流异步电动机，现要对其进行控制，启动时采用Y—△降压启动，停止时采用能耗制动，并用时间法来控制制动速度，试设计该电动机的控制程序。

2．有一台7.5KW的三相交流异步时机，根据设备控制要求，现要对其进行控制，1）电动机要求能实现双重联锁正反转控制；2）由于电动机功率较大，在启动时，要求采用Y—△降压启动；3）在正反转切换过程中，要求先实现能耗制动（由速度继电器控制转速），然后在反方向启动。

3．某设备有两台电机（M1、M2），要实现如下功能：启动时,M1作Y—△,时间为3S,待M1完全启动后,延时5S,M2自行启动；停止时，按一下停止按钮，M2停止，再按一下停止按钮，M1作能耗制动（由时间控制）。

4．某设备有一台时机（M1），要求实现正反转带反接制动控制，即正转到反转时，先进行反接制动，然后在反向启动；反转到正转时，先进行反接制动，然后在正向启动。由于反接制动时的制动电流较大，为了防止大电流对设备及电网的影响，在制动过程中由限流电阻进行限流。

5．某设备有一台双速电动机（M1），要求实现如下控制：按下启动按钮后，电动机实现正向高速运行（有一个低速启动过程，为2S钟），5S钟后自动转到正向慢速运行；再10S钟后，转到反向高速运行（有一个低速停止过程和低速启动过程，为2S钟），10S钟后自动停止（有一个低速停止过程，为2S）。

6．某设备有四台电动机（M1、M2、M3、M4），分别拖动四条传输带，启动时，按照M1→M2→M3→M4的顺序顺向依次启动，启动时间间隔为5S钟；停止时按照M4→M3→M2→M1顺序逆向依次停止，停止时间间隔为5S钟；在启动过程中，若按下了停止按钮，则实现逆向停止；在停止过程中，若按下了启动按钮，则实现顺向启动。

7．某设备有四台电动机（M1、M2、M3、M4），分别拖动四条传输带，启动时，按照M1→M2→M3→M4的顺序顺向依次启动，启动时间间隔为5S钟；停止时按照M4→M3→M2→M1顺序逆向依次停止，停止时间间隔为5S钟；当某台电动机发生过载时（如M2），则编号小的电动机立即停止（M2、M1），而编号大的电动机继续运行10S后自动停止。

PLC编程练习题（报警程序）

    1．设计一个报警程序，当报警信号成立时，实现报警，要求如下：蜂鸣器鸣叫，警灯闪烁，闪烁为亮2S，灭1S，警灯闪烁15次后，自动结束报警。

2．设计一个报警程序，当报警信号成立时，实现报警，要求如下：蜂鸣器鸣叫，为一长音（响2S），一短音（响0.5S）；警灯以1HZ的频率闪烁，当按下复位按钮后，停止报警。

3．设计一个报警程序，当报警信号成立时，实现报警，要求如下：蜂鸣器鸣叫，频率为2HZ；警灯以1HZ的频率闪烁；10S钟后，若没有按下复位按钮，则蜂鸣器鸣叫频率变为5HZ，警灯以10HZ的频率闪烁。当按下复位按钮后，停止报警。


